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SAZETAK

Ubrzani razvoju nauke i tehnologije neposredno utie i na razvej savremenog nacruzanja
i vojne opreme. Zahtev da se poveéa stepen automatizacije u skoro svim sferama namet-
nug je potrebu za razvojem droncva | besposadnih zemaljskih vozila za potrebe snaga bez-
bednosti. Besposadna zemaljska vozila poseduju Sirck dijapazon meguénosti upotrebe u
urbanim prostorima tokom borbenih cperacija vojske poput aktivnosti izvidanja, prepada,
unitavanja neeksplodiranih sredstava, evakuacije povredenih i obolelih, transporta i drugih.

U radu su prikazana zemaljska besposadna vozila, izvr3ena je njihova klasifikacija i opi-
sane su moguénosti navedenih vozila u urbanim prostorima koje se koriste tokom borbenih
operacija vojske. TeZiste je stavljeno na prikaz zemaljskih besposadnih vozila za potrebe
razli€itih vojnih jedinica sa implementiranim GlS-om u pametnim gradovima. Definisane su
i prednosti keje ostvaruju navedena vozila u primeni, a zaklju€ak predstavlja predlog imple-
mentacije zemaljskih besposadnih vozila u jedinice kopnene vojske.

KLJUENE RECI _ dron, besposadna zemaljska vozila (BZV), geografski informacioni sistern
(GIS), pametni grad, naoruZanje.
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1. uUvoD

Krajem XX veka dolazi do razveja automatizovanih pokretnib platformi bez ljudske posade
(eng. Unmanned Vehicles — UVs). Mamena besposadnih platformi je potpuna ili delimiéna
zamena &oveka u kriznim podrujima i situacijama (civilnim ili vojnim operacijama).
Mjihovom razvoju i primeni poslednjih godina se pridaje sve veéi znataj i predstavljaju sred-
stva od sudtinske vaZnosti u svim granama privrede, a zbog tehnolodkog napretka u obla-
stima senzorskih i aktuaterskih komponenti, cbrade signala i algoritama vodenja (naviga-
cije) i upravljanja, kao i drugih potencijalnih moguénosti ovih platformi.

Posebnu grupu autematizovanih platformi &ine besposadna vezila (eng. Unmanned Ground
Wehicles - UGVYs) projektovana za kretanje po uredenom ili neuredenom terenu. Razvoj bespo-
sadnih vozila u potetku je bio zasnovan na automatizaciji kretanja postojecdih vozila kojima
je upravljao Govek. Medutim, zbog povedanja ekonomiCnosti, mobilnosti | manevrabilnosti,
danas se besposadna vozila projektuju kao posebna klasa vozila sa totkovima ili guseni-
cama, sa potpunc automatizovanim funkcijama kretanja i, najéesce, nezavisnim upravijanjem
pogonskim tockovima (Liu and Bucknall, 2018). Besposadna zemaljska vozila nastavljaju da
se pobeljSavaju u pogledu inteligencije, mobilnosti | pouzdanosti. Mamena ovih vozila obu-
hvata obezbedenje, logistitku podriku, detekeije | neutralizacije eksplozivnih sredstava i sl.

Pravci razvoja besposadnih zemaljskih platformi idu ka maksimalnoj autonomiji sistema i
razvoju energetski odrzivih platformi sa solarnim pogonom. U radu su prikazana cdredena
zemaljska besposadna vozila, izvriena je njihova klasifikacija i prikazane su moguénosti
navedenih vozila u urbanim prostorima koji se koriste tokem berbenih operacija vojske.

Besposadna zemaljska vozila poseduju Sirok dijapazon moguénosti upotrebe u urbanim
prostorima tokom borbenih operacija vojske poput aktivnosti izvidanja, prepada, unistava-
nja neeksplediranih sredstava, evakuacije povredenih i obeolelih, transporta i drugih.

Besposadna vozila treba da pruze efikasno i efektivne izvriavanje zadataka u borbenim
operacijama bez rizika za ljudstvo, tako to ée u odredenim misijima navedena vozila zame-
niti vojnike i time pruZiti bezbednost i sigurnost za vojnike u zonama visckog rizika. Njihova
primena je naroito znaajna prilikomn izvodenja borbenih operacija vojske u urbanim pro-
storima, kada manevarski prostor ograni€en i kada postoji zna&ajan broj ograniéenja za
upotrebu vejnika u zonama visokog rizika u urbanom prostoru.

Postoji vise razliditih definicija urbanog prostora, gde se urbani prostor moze definisati
pomecu velitine naseljenog prostora, gustode objekata ili populacije | na esnovu primarne
delatnosti lokalnog stanovni$tva. Najéedte se pod pojmom urbanog prostora misli na

grad sa njegovom ckolinom i predgradima i objektima infrastructure koje oni poseduju.
(Brockerhoff, 2000; Miiller i Werner, 2010).

U Doktrini Kopnene vojske Vojske Srbije (2012) i Doktrini operacija Vojske Srbije (2012) ope-
racije su definisane kao se borbenih ifili neborbenih aktivnosti, kretanja i drugih akeija svih
redova i sluzbi vojske samostalne ili u koordinaciji sa drugim snagama sistemna cdbrane,
snagama zemalja partnera i snagama saveznika, koje se preduzimaju po jedinstvenc] zami-
sli radi ostvarenja Zeljenih efekata cperacije i dostizanja Zeljencg krajnjeg stanja (Milié et al.,
2019). Potrebno je sagledati karakteristike urbanog prostora koji posredno ili neposredno
utiéu na upctrebu zemaljskih besposadnih vozila u tokom borbenih cperacija vojske u urba-
nom prostoru. Postoji vise razliéitih primena besposadnib zemaljskih vozila, a medu mogu-
€im primenama su cperacije u urbanom podrugju koje zbog svoje slozenosti predstavlja
izazovno videdimenzionalno ckruZzenje za kopneno ratovanje
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2. DEFINICIJA I KLASIFIKACIJA BESPOSADNIH ZEMALJSKIH VOZILA

Razvoj besposadnih zemaljskih vozila zapoteo je drugom polovinom XX veka, medutim
njihova Sira primena zapotela je potetkom XXI veka, (National Research Council, 2002) dok
drugu deceniju XXl veka karakterisSe ekspanzija u razvoju ovih vozila. U velikom broju armija
sveta ova vozila se ve¢ nalaze u operativnoj upotrebi i razlikuju se po nameni i karakteri-
stikama. U Vojsci Srbije u operativnoj upotrebi nalazi se besposadna zemaljska platforma
Milos u nekoliko razli€itih varijanti. Milos — L — besposadno zemaljsko vozilo namenjeno
za logistiCke potrebe i nekoliko varijanti BZV Milos namenjenih za vatrenu podrsku, gde se
razlike ogledaju u vrsti naoruzanja koje koristi (mitraljez, baca€ granata automatski, protivokol-
pni raketni sistem).

suke 1-2 _ Logisticko daljinski upravijano bezposadno zemaljsko vozilo Milos — L (levo); Daljinski
upravljano besposadno bezposadne zemaljsko vozilo Milos (desno); (PPT NAMENSKA. Vojni program — Milos.
Daljinski upravljano bezposadno zemaljsko vozilo. Preuzeto sa: https://pptnamenska.rs/milos/)

Besposadna zemaljska vozila u opStem smislu predstavljaju vrstu drona. Definisanje pojma
dron i detaljnu klasifikaciju dronova (Slika 3) izvrsili su Petrovski i Radovanovi¢ (2021) gde
dron poseduije siroko znacenje i predstavlja sredstva sa motorom kojima se daljinski uprav-
lja od strane operatora ili su to sredstva koja poseduju odredeni nivo autonomije (upravljanje
se vr$i pomocu softvera za komunikaciju, a €esto se koristi i vestacka inteligencija i razliCite
vrste senzora), a koja se mogu koristiti jednom ili u viSe navrata i mogu nositi smrtonosni
ili nesmrtonosni teret i prenositi podatke u realnom vremenu. Predstavlja sintezu sredstva
i uredaja neophodnog za upravljanje njime. Razlikuju se po nameni, konstrukcionim karak-
teristikama (obliku, dimenzijama, tezini, korisnom optereenju, maksimalnoj visini leta,
maksimalnom doletu, vremenu leta, brzini, itd) okruzenju u kome se koriste, izvoru energije
kojom se pokrec€u. U zavisnosti od namene mogu se koristiti u razli€itom okruzZenju kao sto
je kopno, voda, vazduh i kosmos, a Sirok spektar moguénosti stvorio je uslov za primenu u
odbrani i bezbednosti (za potrebe vojske i policije - prvobitna namena), a koriste se jos i u
poljoprivredi, gradevinarstvu, saobracaju, trgovini, komunikaciji, nauci, medicini, istraziva-
nju, arhitekturi, videu i fotografiji, geologiji, Sumarstvu, rudarstvu, okeanografiji, upravljanju
zivotnom sredinom, sportu, za mapiranje i sl.

Besposadna zemaljska vozila (dronovi) se razlikuju po svojim karakteristikama u zavisnosti
od platforme i namene odnosno njihove prakti¢ne upotrebe. (Mili¢ et al., 2019) Prilikom
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klasifikacije besposadnih zemaljskih vozila, neophodno je temeljno sagledati sve aspekte
koji mogu ostvariti uticaj na razli€ito shvatanja ovih sredstava. Danas postoji vise razli€itih
podela besposadnih zemaljskih platformi u zavisnosti od institucije koja ih je klasifikovala u
razli€ite kategorije. Najéesce se klasifikuju u odnosu na okruZenje u kome se upotrebljavaju,
namenu, konstrukcione karakteristike, u odnosu na zadatak i izvor energije koja ih pokrece.

Mithileysh (2011) klasifikuje besposadna zemaljska vozila u dve osnovne kategorije i to u:
/1/ autonomna besposadna zemaljska vozila i /2/ daljinski upravljana zemaljska bespo-
sadna vozila.

Fernadez i ostali (2019) u svom radu kiasifikuju besposadna zemaljska vozila u tri katego-
rije i to: /1/ daljinski upravljana BZV; /2/ poluautonomna BZV (kompjuterski potpomognuta
voznja) i /3/ autonomna BZV.

AlR DRONES
-
* Mo - wing NTCR YICR 15 - sobar; TH - wing; T -

suka 3 _ Klasifikacija dronova (Petrovski i Radovanovic, 2021)

Komanda za testiranje razvoja vojske SAD (U.S. Army Developmental Test Command, 2009)
identifikuje tri kategorije besposadnih zemaljskih vozila (UGV) na osnovu veli€ine, naéina
rada (modela upravljanja) i vrste naoruzanja.

Globalizacija, urbani razvoj i
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Na asnovu velidine: 1/ Micro UG- Zemaljsko vozilo bez posade mase manje od 4.5 kg;
/2/ SUGV (Small Unmanned Ground Vehicle)}- Malo besposadno zemaljsko vozilo &ija je
masa manja od 90 kg; /3/ MUGV (Medium Unmanned Ground Vehicl): Srednje besposadno
zemaljske vozilo gija je masa izmedu 90 i 907 kg. /4/ LUGV (Large Unmanned Ground
Vehicle): Srednje besposadno zemaljsko vozilo &ija je masa veta od 907 kg funti.

Prema naéinu rada, odnosno upravijanja dele se na: /1 autonoemna besposadna zemaljska
vozila (Naéin upravljanja u kojem je besposadno zemaljsko vozilo programirano da izvr-
Sava programirane zadatke bez ikakve ljudske interakcije); /2/ poluautonomna besposadna
vozila (poseduju vige naéina kontrole, odnosno upravljanja gde istovremeno ukljuéuje naj-
manje jednu autonomno kontrolisanu funkciju. Peluautonomija moZe uveliko varirati od
BZV do BZV i imace tendenciju da se iroko koristi na naoruZanim BZV-ovima (tj. naoruza-
nim BZV-ima opremljenim autonomnim sistem za navigaciju i izbegavanje prepreka, ali sa
daljinskim upravljanjem funkcije oruZja od strane operatora)); /3/ Daljinski upravijan (nacin
upravljanja koji ima ljudski operator za upravljanje BZV putem signala koje pruzaju video,
audic i digitalne povratne informacije. Ljudski cperater kontrolie BZV preko beZiéne veze
koja se prenosi preko radija frekvencije (RF). Ljudski operator mora posvetiti 100 % svog
vremena upravljanju BZV).

Naoruzana besposadna zemaljska vozila ili borbena BZV (CUGV - Combat Unmanned
Ground Vehicles) predstavijaju BZV opremljeno svim uredajima koji vrie lansiranje projektila
(mitraljez, dimne bombe, raketni bacaé, protivoklopni raketni sistem, bacat granata automat-
skii sl..). Navedena vozila razlikuju se prema vrsti i tipu naoruZanja kojima su nacruZana.

Upotrebom besposadnih zemaljskih vozila unapreduju se elementi: efikasnost, efektivnost,
ekonomitnost, bezbednost, bezbednost i sigumost jedinice, stvaraju se moguénosti izvida-
nja, detekcije i unistavanja misnko-eksplozivnih sredstava, moguénost evakuacije povrede-
nih i obolelih, transportna sposobnost | poveéava se vatrena moé (Zindradié et al., 2020).
Navedena vozila mogu biti nacruZana (borbena) &ija je namena pruZanje vatrene podrike
snagama u operaciji i neborbena &ija je osnovna namena pruzanje logistitke podrike jedi-
nicama u toku izvedenja borbenih operacija. Besposadna zemaljska vozila mogu imati inte-
grisan GIS (geografski informacioni sistem) i biti integrisana u C4IRS (Command, Control,
Communications, Computers, Intelligence, Reconnaissance and Surveillance) sistem &ime
se zna&ajno povecdava efikasnost | borbene moguénost kako besposadnih vozila tako i jedi-
nica keje ih upotrebljavaju u borbenoj cperaciji. Sposcbnost besposadnih zemaljskih vozila
uglavnom zavisi od njihove mobilnosti | smatra se jednim od vazZnijih faktera u njihovom
razvoju, jer vozila koja poseduju moguénost prolaska preko svih vrsta terena, smanjuju vero-
vatnotu zaglavljivanja vozila.

TaBeLa 1 _ Prikaz besposadnih zemaljskih vozila (izweri: slika 1 GEMERAL DYMAMICS Land Systems (n.d). Tracked
Combat Vehicles. Multi-Utility Tactical Transport (MUTT). Preuzeto sa: https: f'www.gdls.com/products/tracked-com-
bat/MUTT.himl, slika 2. PPT NAMEMNSKA. Vajni program — Milos. Daljinski upravljano bezposadno zemaljske vozilo.
Preuzets sa: https:fpptnamenska.rs/miles/, slika 3: MAERD SPACE. TIMECASTER - Realtime, Predictive Domain
Intelligence Preuzets sa-htips-fwww.maerospace.com)_files fugdScbed cf56e383ebbeddT2E1f7fdb3bocd 6bF5 pdf,
slika 4: ROBOTEAM. MTGR - The Werlds Lightest Full-Featured Tactical Ground Robot. Preuzeto sa: http:ffroboteam.
com/fproducts/mitgry #s-6, slika 3 MILREM ROBOTICS. Defence. The THeMIS UGY. Preuzets sa: https-milremrobo-
tics.comfdefence/, slika 7: KATMERCILER. Defence Industrial Vehicles. Remote Controled Weapon Platform With
Tracking System. Preuzeto sa: hitpifwww._katmerciler.com ir/L/ENfmid/343/g/343/c/31 fid/ 66/RemoteControlled-

Weapon-Platform-With-Tracking System.htm, slika 8 MILANION. AGEMA Unmanned Ground Vehicles. The Milanion
AGEMA. Preuzeto sa: https:fmilanicngroup.comfagema-ugv/)
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Naziv sredstva

Slika

Masa
vozila

daljinskog
upraviljanja

Nosivost
korisnog

rada

MUTT 600
Visenamensko
takti¢ko transportno
vozilo

613 kg

200 m

273 kg

28 km

Milos - daljinski
upravljano
besposadno
zemaljsko vozilo

680 kg

10km

300 kg

2-8h

Rambow
Besposadno
zemaljsko vozilo

4000 kg

50-300 km

1000kg

50-300

MTGR EOD Mikro
takticki zemaljski
robot za uklanjanje
eksplozivnih sredstava

86kg

500 m

10kg

2-4h

THeMIS (Hibridni
modularni pesadijski
sistem)

Besposadno
zemaljsko vozilo

1630 kg

1,5km

750 kg

do15h

TALON

Besposadno
zemaljsko vozilo
(Odedra, Prior i
Karamanogiu M, 2009)

135kg

1km

70kg

4h

UKAP

Daljinski upravijana
naoruzana platforma
sa sistemom za
pratenje

2 000 kg

S5km

1000 kg

75h

AGEMA
Besposadno
zemaljsko vozilo

602

S5km

622

3-5h

Globakizacija, urbani razvoji
transformaciz gradova
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3. ULOGA BESPOSADNIH ZEMALJSKIH VOZILA U BORBENIM
OPERACIJAMA VOJSKE U URBANIM PROSTORIMA

Prencgenje zaliha i borbene opreme u borbenim operacijama Eesto predstavija veliki iza-
zov za vojnika i jedinice. Zbog fizitkih ograniéenja vojnika masa dodatne opreme i tedkog
nacruzanja predstavljaju cgraniCenje za vojnika prilikem izvedenja borbenih operacija.
Upotrebom besposadnih vozila sa integrisanim GlS-om u zna€ajnoj meri se povedava
njihova autonomnost, a samim tim i efikasnost u borbenoj operaciji. Besposadna zemalj-
ska vozila poseduju moguénost transporta dedatne cpreme, izvlaenja ranjenika, vatrene
podréke jedinicama (integrisanc: streljatko naoruZanje, visecevni bacaéi granata, protivo-
klopni sistemni, protivdronski sistemi), bezbednost i zastita granica i objekata kritiéne infra-
strukture, logistiCke podrike i zastite snaga, mogu se koristiti za uklanjanje minskoeksplo-
zivnih sredstava i takode je moguée integrisati CHIRS sistem.

Radi efikasnijeg upravljanja urbanim prostorima potrebno je osmisliti, planirati i crganizo-
vati pametni gradski ekosistem voden pametnijim doncgenjem odluka. Moguée je iskori-
stiti analitiku zasnovanu na lokaciji kake bi povezali ljude sa informacijama i tehnologijom
i pemogli im da poboljSaju kvalitet Zivota i izvrie bolje izbore. GIS integrife sve aspekte
urbanog planiranja | upravljanja pruzajuci svima zajednitku operativnu sliku. Kake pametni
grad ukljuéuje vise zainteresovanih strana, integracija, koordinacija i sinergijsko funkecio-
nisanje razlicitih ufesnika ekosisterna pametnog grada je kljugé uspeha svakog projekta.
GIS u urbanistitkom planiranju omogucava prosternu analizu | modeliranje, $to moze dopri-
neti reSavanju problema velikog broja vaznih urbanistickih zadataka. Ovi zadaci ukljuguju
izbor lokacije, analizu podobnosti zemljista, modelovanje koridéenja zemljista i transporta,
identifikaciju oblasti planiranja i procene uticaja. Vestatka inteligencija (eng. Artificial
Intelligence - Al) koja omoguéava pametna urbana reenja donosi visestruke prednosti,
ukljuujudi efikasnije upravljanje energijom, vodom i otpadom, smanjenc zagadenje, buku i
guzve u sacbrataju.

suKa 4 _ Pametni gradovi umreZeni sa GIS & CAIRS podrzani sa veStaikom inteligencijomn. (izvor: RIBERA
SOLUTHOMS. Smart City, loT and Al. Preuzeto sa: https:ffriberas clutions.com,/ smart-city-Got-and-aif)

Pametni gradovi (eng. Smart City) (Prigoda et al., 2022, Oke et al., 2022) koriste vestatku
inteligenciju, usluge zasnovane na oblaku i uredaje interneta stvari { eng. Internet of Things -
IoT) (Wang et al., 2020), kao 5to su povezani senzori, svetla i brojila za prikupljanje i analizu
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podataka. Gradovi zatim koriste ove podatke za poboljSanje infrastrukture, javnih komunal-
nih usluga, i jos mnogo toga. Glavni cilj implementacije pametnih tehnologija u gradovima je
povecanije efikasnosti i odrzivosti, a samim tim i pove€anje kvaliteta Zivota ljudi. Sve viSe gra-
dova nastoji da postanu pametni gradovi primenom pametnih tehnologija, a GIS je sustinska
komponenta za prikupljanje, analizu i predstavljanje pametnih podataka. Koris¢enje GIS-a od
strane gradske uprave Sangaja i Londona pruza odliéne primere i modele za druge pametne
gradove u razvoju. Kad se besposadne platforme umreze sa C4IRS sistemom preko net-a
dobijaju se najnovije informacije koje uz pomoc vestacke inteligencije mogu da se integrisu
i da imaju najnovije informacije i mape terena u realnom vremenu.

Madstar Masion Fayloats

Low Ground Pressure Kit micuc
332 . Breaching Kix

Autonoawy Kit &
Long-fange Fuel Tanks

“ \20mm Mortar Carrier Lightweight

Tow \ Expeditionary
y Misside ‘..‘ Bridge ’
ﬁ Pintle M2 & Armor \

suka 5 _ Razliciti modeli besposadnih zemaljskih vozila (izvor: THE DRIVE. THE WAR ZONE. Experimental Marine

Unit Deploys "Hunter Wolf' Unmanned Ground Vehicles For Mountain Training. Preuzeto sa: https://www.thedrive.

com/the-war-zone/44200/experimental-marine-deploys-hunter-wolf-unmanned-ground-vehicles-for-mountain-trai-
ning )

Kod besposadnih zemaljskih vozila u borbenim operacijama u urbanom prostoru gde postoji
mreza za podatke o samoj funkciji svih ovih sistema uz pomo¢ konektovanja sa infrastruk-
turom pametnih gradova postoje moguénosti i prednosti pri koris€enju tih informacija éime
se povecava mobilnost jedinica i €ine ih efikasnijim. Kada se ova vozila koriste kao borbene
stanice na njih je moguce integrisati mitraljeze, bacace granata, protivoklopne sisteme, pa
¢ak i minobacace koji kada se povezu sa GIS-om, komandno informacionim sistemom i
infrastrukturom pametnih gradova u zna€ajnoj meri pove€avaju borbene moguénosti jedi-
nica. Na slici 5. prikazani su razli€iti modeli besposadnih zemaljskih vozila ¢ija primena je
moguca u operacijama u urbanom prostoru.

Zbog kompleksnosti izvodenja borbenih operacija vojske u urbanim prostorima i karakte-
ristika urbanih prostora primena besposadnih zemaljskih vozila je od izuzetne vaznosti.
Ova vozila su najéesée manjih dimenzija nego klasiéna borbena vozila, a poseduju izuzetnu
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vatrenu moé i priblizne borbene moguénosti, a poseduju i znagajno bolje manevarske spo-
sobnosti. Pojedina besposadna vozila projektovana su tako da mogu da produ kroz stan-
dardna vrata i poseduju moguénost kretanja uz stepenice (i druge barijere) 3to je veoma
vazno prilikem &iscenja i zauzimanja stambenih zgrada, izvlatenja ranjenika i dopremanja
municije i borbene opreme u ograniéenom urbanom prostory, kao $to su na primer stam-
bene zgrade.

Odredeni modeli ovih vozila projektovani su za pronalazenje i uklanjanje minskoeksploziv-
nih sredstava &ime se u znatajnoj meri itite |judski resursi | povedava sigumost i bezbed-
nost ljudstva i jedinica.

Modeli namenjeni kao nosati minobacata opremljeni su specijalne dizajniranim sisternom
oslanjanja za bezbedan transport i koriSéenje minobacaga, dodatne borbene opreme i muni-
cije, $to im pruZa moguénost brzog razmestanja na razligitim terenima. Osnovna namena
ovih modela je da pruzi vatrenu podriku manevarskim jedinicama.

Besposadna vozila koja su opremljena i namenjena za izvlagenje ranjenika i transport borbene
opreme treba da omoguce logistiéku podréku snagama u operaciji u zonama visokog rizika.

4. ZAKLJUCAK

Besposadna zemaljska vozila nastavljaju da se pobeolj$avaju u pogledu inteligencije, mobil-
nosti | pouzdanosti. Na osnovu predstavljenih definicija i klasifikacija, moze se jasno uvideti
da je za svega dve decenije dostignut visok stepen razveoja ovih sistema sa veoma sloZenim
zadacima koje mogu izvrSavati u razliGitiom okruzenju. U ovem radu je poseban akcenat
stavljen na cdredene vrste besposadnih zemaljskih vozila Eija je primena moguca u borbe-
nim operacijama vojske u urbanim prostorima.

Integrisanjern GIS na besposadna zemaljska vozila koja su umrezena sa C4IRS sistemom,
u borbenim operacija vojske u urbanom prostoru u zna&ajnej meri se poveéavaju mobilnost,
manevar, efikasnost, vatrene i borbene meguénosti jedinica. Mavedene karakteristike jedi-
nica se narofito znaéajno poboljgavaju kada u urbanom prostoru postoji mreza podataka o
samo] funkeiji svih sistema uz pomoé konektovanja sa infrastrukturom pametnih gradova
gde postoje moguénosti | prednosti pri korigéenju tih informacija.

Uvodenjem besposadnih zemaljskih vozila u operativnu upetrebu znaéajno bi s unapredila
efikasnost jedinica kopnene vojske u izvedenju operacija u urbanom prostoru, a posebno
uvodenjem borbenih naoruanih besposadnih zemaljskih vozila (Slika 6). Navedena vozila bi
najznatajniju primenu nadla u izvidatkim i pefadijskim jedinicarna kopnene vojske, dok bi se
besposadna zemaljska vozila opremljena nosilima za izvlatenje ranjenika koristila u sanitet-
skim timovima. Besposadna zemaljska vozila namenjena za transport | prenoenje razli€itih
vrsta tereta svoju primenu bi nagla u svi rodovima Vojske Srbije i u odredenim sluzbama,
gime bi se znaéajno unapredila operativna i funkcionalna sposobnost navedenih jedinica.

Dalja istrazivanja treba usmeriti na odredivanje uticaja odredenih vrsta besposadnih zemalj-
skih vozila na izvodenje borbenih operacija vojske u urbanim prostorima i na izbor najefi-
kasnijeg besposadnog zemaljskog vozila za potrebe vojske primenom odredencg model
vigekriterijumskog odluivanja. Time ¢e biti stvoreni uslovi da se kroz stratesko razmisljanje
i planiranje utvrde prioriteti u izboru opreme i sredstava (borbenih besposadnih vozila), & na
osnovu uctenih performansi | moguénosti obuke kadrova za upravijanje takvim sistemima.
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suika 6 _ RazhiCite vrste besposadnih zemaljskih vozila predloZene za implementaciju u jedinice Vojske Srbije

Zahvalnica
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straZivacka projekta koje je finansiralo Ministarstvo odbrane Republike Srbije, pod brojevima
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sredinama” i VA-DH/1/22-24 Model upravljanja razvojem sposobnosti sistema odbrane”.
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